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Aufnahme-Einrichtung zum Erfassen und Darsteljen zu vergleichender Objekte 



® 



Eine Aufnahme-Einrichtung (13) zum Erfassen und Dar- 
stellen von miteinander zu vergleichendan, insbesondere auf 
aufeinander auszurichtenden, Objektbereichen (24.1, 24.2), 
wie etwa zum gegenseitigen Justieren von Passer-Marken in 
der Siebdruck-Technik. weist fur ein Paar korrespondieren- 
der, irn .Abstand zueinander angeordneter Marken nur eine 
einzige elektronische Kamera (21) auf, die uber Strahlumlen- 
ker (18.1, 18.2) auf beide Objektbereiche (24.1, 24.2) gleich- 
zeitig gerichtet ist. Auf der Matrix ihrer Pixelsensoren (22) 
werden deshalb zwei TeilbiJder (27.1, 27.2) gleichzeitig 
abgebildet, die als Gesamtbild (27) einem Bildverarbeitungs- 
system (35) zum Gewinnen von Lagekorrektur-lnformationen 
(36) zugefuhrt werden. Demehtsprechend ist auch das Btid 
auf einem dieser Kamera (21) nachgeschalteten Monitoren 
(29) geteiit, so da& auf ihm die beiden uber die Ablenkein- 
richtung (18) erfaKten Objektbereiche (24.1, 24.2) in einem 
einzigen Videobild unmittelbar nebeneinander dargestellt 
sind. Je nach den Reflexionsgegebenheiten in den aufzu- 
nehmenden Objektbereichen (24.1, 24.2) erfplgt im Strahlen- 
gang (19) der Aufnahme-Einrichtung (13) eine Hellfeldbe- 
leuchtung mit gleichem oder unterschiedltchem Licht (34) 
aus Beleuchtungseinheiten (30, 30') vor oder h inter der 
prismatischen Ablenkeinrichtung (18) fur das Kombinieren 
des Strahlenganges (19) zur Kamera (21). 
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Beschreibung ' Ermittlung von Obereinstimmungen od'er Abweichun- 

gen zwischen den Biidbereichen ist wesentlich weniger 

Die Erfindung betrifft eine Aufnahme-Einrichtung komplex, als bei der ZiisammenfOhrung zweier geuennt 

geniftB dcm Oberbegrif f des Anspruches 1. gewonnener Videoinformationen. Die kritischen Justa- 

Eine solche Einhchtung ist aus der DE-OS 39 28 527 geerfordemisse hinsiditlich zweier zueinander zu ju- 

als Stand der Technik bekannt, bei dem einem Paar v n sderender Kameras entf alien yollst&ndig. Statt dessen 

Qbereinander angeordneten Passer-Markierungen (bei- braudit nur fOr jedes BUd-Paar im Strahlengang der 

spielsweise an einem Drucksieb und an einer zu bedruk- einzig vbrtmndeneh Kamera ein Paar von Strahlumlen* 

kenden Leiterplatte) eine elektronische Kamera zu^e- kem angeordnet zu werden» welche die beiden in unter- 

ordnet ist, die fiber einen verdrehbar gehalterten Strahl- lo schiedlichen Richtungen aufzufassenden Objektberei- 

umlenker nacheinander die eine Marke und dann die che in zwei nebeneinanderliegende Telle der einzigen 

andere Marke erfaBt und zur Positionsverarbeitung niit Kamera- Abbildungsebene fohren. 

ihren felativen Lagekoordinaten in ein Bildverarbei- Zugleich erdffnet diese Ldsung die vorteilhafte Mdg- 

tuhgssystem einspeistWegen derHandhabungskompli- iichkeit, mittels einer einzigen ringfarmigen Beleuch- 

kadonen und der zwangsl&ufigen LJngenauigkeiten in 15 tungseinrichtung die beiden zum Vergleich zu erfassen- 

Zusammenhang mit dem mechanisch zu versdiwenken- den Objektbereiche vdUig gleichfdrmig Iflngs des Ka- 

den Strahltimilenker fOr die Erfassung der beiden einan- mera-Strahlenganges auszuleuditjkn, so daB dne hinrei- 

der zugeordneten Passer-Markra nacheinander wird in , chende BildhelUgkeit fOr die Pixelsensoren der elektro- 

jraer DE-OS 39 28 527 jedobh vorgesdiiagen, jeder eiii;^ ; nischen Kamera sichergestellt is^ohne daB es zu stdreh- 

zelnen des Paares einander zugeordnetier Passer-Mar- 20 den und zumal untei^duedlichen Schattenwurferschei- 

k^n eine eigene elektronische Kamera. m Starr dayof ' nungen wie etwa beim £i^^ in 

angeordnetem Sti^undehker in Farm ieines iangen Pe^. . den Raum zwischen den beidep zu e^rfassenden Objekt- 

riskopj^ zu^E^rd^ ; bereichea konunti ZusfltzUch kwn - ein Tubas zur 
ken;;dijKd^^^ 

djei(;JZwis^^ ■^.-v:.' 

werfe!^:)W3^d^^ Ztinn AusridMen^ 

Bildv|i^b«^^s beideh Kamei^ mt^^ z. B^'coher L«ite^ia^ 

zwei^elekt^^ ^arkierjlmg am Dr^ das Bildvertu-bei- 

matipi^en ig^^^^ :Qt>eriage-V , tungssystem aus deh.mjR^ zueiiiander stehenden 

rung^erkrbcitii^ z^ BUdiii- 30 HalbbUdriinformatibnen; d^ 

foitnatibnen ist aUerdings recht aufwendig, und die Aji- ffir die Bewegung jedeiif alls eines der beiden Objekte in 

ordnung der beiden Kameras fOr ein Paar von Passer- Relation zum anderen. DafQr genflgen zwei parallel zu- 

Marken ist platzaufwehdig und effordert hohen Justa- einander angeordnete Stellmotore f Or die Halterung des 

geaufwand, da jede einzelne Kamera mit ihrem Peri- zu bewegenden Objektes, das bei gieicher Ansteuerung 

skop und dann auch noch einmah diese Gerategruppie- 35 dieser Motore in translatorische Bewegung» dagegen 

rungen in bezug zueinander deHniert ausgerichtet wer- bei unterschiedlicher Ansteuerung in rotatorische Be- 

den miissen. Dieser Handhabungsaufwand zur Justage- ; wegung versetzt wird. Ein dritter Motor i^t quer zu den 

korrektur bzw. zur justage-Anpassiui^ an'ge&nderte.Si- beiden anderen oiientiert^^^^^ 

tuatibh wicgt, besonders schwei*/ wenn mcHre^^ : rischen Beweg^ hervorziirufen. 

von Passer-Marken in Relation zueiiiander jiistieft w^^ So kahn init wenigen Positionierschritten eine exakte 

den mflssen, etwa fur die zweidimensionale Ausrichtiihg Ausrichtung etwSi einer Leiterplatte: mit ihren Passer- 

einer mit Leiterbahnen kaschierten Schaltimgsplatine Markierungen unter den zugeordneten Markierungen 

unter dem Drucksieb zum Aufbringen von SMD-Paste. eines Drucksiebes erfolgen und dieser Positioniervor- 

. In Erkenntnis dieser Gegebenheiten liegt der Erfih- gang fOr jedes Paar von Passer-Marken am zugeordne- 

dung die Aufgabe zugrunde, eine Aufnahme-Einrich- 45 ten Monitor auf dessen beiden Halbbildem visuell ver- 

tung gattungsgemtBer Art zu schaff en, die sich hicht nur f olgt werden. Nach dieser Ausrichtuhg wird die Aufnah- 

durch geringeren Einbau-Raumbedarf und geringeren me-Einrichtung aus Kamera und 3trahlum 

lustageaufwand, sondem auch durch geringeren Bedarf . der aus dem Zwischehraum zwischen dcm einander zu- 

an Signalverarbeitungstechnik fur die gleichzeitige EN geordheten Paar von Passer-Marken entfemt» und das 

fassung zu vergleichehder Objektbereiche imd insbe^ 50 Drucksieb ksmri fOr den nun genau positionierten 

sondere der beiden Marken eines Passer- Paares aus- Dnickvorgang auf die Platte abgesenkt werden, wie es 

zeichnet als solches aus der Technologic der Flachbett-Sieb- 

Diese Aufgabe ist erfmdungsgemafi im wesentlichen druckmaschinen gel&ufig ist Dabei kann ein gezielter 

dadurch gel5st, daB die gattungsgemafie Aufnahme-Ein- Versatz der Marken eines Passer- Paares, wie er zum 

richtuhg gem^B dem Kennzeichnungsteil des Haiiptan- . 55 Ausgleich druckbedingt auftretender Abbildungsver- 

spruches ausgebildet ist zemmgen nQtzlich sein kann, unmittelbar im Bildverar- 

Diese Losung stellt also wieder eine Abkehr des hin- beitungssystem fur die Gewinnung der Positionierinfor- 

sichtlich seines Justageaufwandes und Raumbedarfes mationen berucksichtigt werden. 

besonders nachteiligen Zweikamera-Aufbaues dar. Zusltziiche Altemativen und Weiterbildungen sowie 

Statt dessen^liefert nun eine einzige kamera ein zweige- $0 weitere Merkmale und Vorteile der Erfmdung ergeben 

teiltes Bild, in dem unmittelbar die beiden miteinander sich aus den weiteren Anspruchen und, auch unt r Be- 

zu vergleichenden Objektbereiche (beispielsweise der riicksichtigung der Dariegimgen in der Zusammenfas- 

Relatiyiage eines Paares von Passer-Marken) darge- sung, aus nachstehender Beschreibung eines in der 

stellt sind. Aufgrund dieser Zusammenfassung der b i- Zeichnung unter Beschrankimg auf das Wesentliche 

den Objektbereiche zu einer einzigen Videoinformation 65 stark abstrahiert aber angen§hert maBstabsgerecht 

konnen die Vergleichsbilder unmittelbar nebeneinander skizzierten bevorzugten Realisierungsbeispiels zur er- 

auf einem Monitor dargestellt w rden, und die Ein- frndtrngsgem^en Ldsung. Die einzige Figur der Zeich- 

gangsinformation fur ein Bildverarbeitungssystem zur nung zeigt in RiB-Darst lljing die Aufnahme-Einrich- 
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tung zwischen zwei bezQglich einander auszurichtender 
Objekte ohne Berucksichtigung mechanischer Stell- 
und Arrcticrv rrichtungen fttr die Bewegung und Fest- 
setzung der Objekte relativ zueinander. 

Bei der AusfQhrungs-Skizze hai^delt es sxch uin eine 
Grundrifldarstellung, wenn die beiden Objekte 11.1, 
11.2 im wesentlichen in einer Ebene nebeneinander an- 
geordnet sind, dagegen um eine AufriBdarstellung, 
wenn die Objekte 11.1, 11.2 Qbereinander positioniert 
sind. In jedem Falle liegt die Ungsachse 12 der opto- 
eiektrpnischen Aufnahmie-Einrichtung 13 mdglichst ge- 
nau in der Mittenebene 14 zwischen den beiden Objek* 
ten 11.1—11.2. Diese sind mit ihren miteinander zu ver- 
gleichenden Oberflftchen 15.1. 15.2 im wesentlichen par- 
allel zueinander und relativ zueinander so ausgerichtet, 
da6 Qbereinstinuhend signifikante ^inzelheiten 16.1, 
16u2 (wie aufgednickte Markieningen, Oberfltchen- 
strukturierungen oder dergleichen) prinzipiell einander 
rechtwinklig zur Mittenebene 14 gegenOberstehea 

Die Aufnahme-Einrichtung 13 weist auf einer in den 
Zwischenraum acwischen den Objekten 11.1-11.2 hinein- 
fahrbaren Grundplatte 17 eine Ablenkeinrichtung 18 
mit zwiei entgegehgesetzt orientierten Strahluinlenkem 
18.1, tSJl im Strahlengang 19 yor einem Objektiv 20, 
und hihter diesem ieine elektronische Kamera 21 ;mit 
I^dunj^iibeHragungs-Pixelsensoren 22 in der opti- 
schen Abbildungsebene 23. auf. Das Objektiv 20 ist aus- 
tauschbar auf der Grundplatte 17 gehaltert Die Aus- . 
wahl des bbjektivs 20 bestimmt die AuflOsung der er- 
faBten Objektbereiche 24^1, 24.2 in der AbbOdungsebe- 
ne 23. ]e nach gewfthltem Objektiv 20 ierfolgt eine Fo- 
kuskorrektur durch Verschieben der Basislinie zwischen 
dem den Strahlumlenkem 18.1, 18.2 auf der Lflngsachse 
12, wie durch den Fokussier-Doppelpfeil 25 an der 
RUckseite der prismatischen Anordnung der Strahlum- 
lenker 18 veranschaulicht Fiir genau senkrecht zur Mit- 
tenebene 14 einander gegenQberUegende Objektberei- 
che 24.1, 24.2 betr&gt der >^mkel zwischen dem jeweili- 
gen Strahlumienker 18.1, 18.2 und der Lftngsachse 12 
45°, also zwischen den beiden Strahltunlenkern 

18.1 — 18J2 konstant 90° . Die Ablenkeinrichtung 18 kanii 
dafur als verspiegeltes Prisma ausgebiidet sein^ was den 
Vorteil aufweist, ein sehr prSLzises und dennoch als Stan- 
dard-Funktionselement preiswert verfOgbares Bauele- 
ment an zuwenden. Wie durch den Jiistage-Doppelpfeil 
26 beim auf der Langsachse 12 iiegenden Scheitelwinkel 
zwischen den Strahlumlenkem 18.1, 18.2 veranschau- 
licht, ist es aber grunds&tzlich auch mdglich, einzelne 
Spiegel einzuseuen. wenn die Umlenkwinkel variabel 
sein soUen, etwa um einen systembedingten Parallelver- 
satz zwischen d6n zu erfassenden Bildbereichen 
24.1-24.2 dadurch in gewissem Rahmen zu kompensie- 
ren. 

Die Kamera 21 nimmt also in ihrer Abbildungsebene 
23 ein einziges Gesamtbild 27 aus zwei nebeneinander- 
Iiegenden Teilbildern 27.1, 27.2 entsprechend den erfaB- 
ten Objektbereichen 24.1, 24.2 auf, so dafi das Mosaik 
der Pixelsensoren 22 je zur Halfte fiir den Qber den 
einen Strahlumienker 18.1 erfafiten Objektbereich 24.1 
und far den Qber den anderen Strahlumienker 18J2 er- 
faBten Objektbereich 24.2 dient Eine die anschlieBende 
Bildverarbeitung erleichtemde exakt h^lftige Auftei- 
lung der Pixelsensoren 22 auf die b iden Teilbilder 27.1. 

27.2 kann durch Verschieben der Kamera 21 quer zur 
L&ngsachse 12 sichergestellt werden, wie durch den 
Korrektur-Doppelpfeil 28 veranschaulicht Die beiden 
Teilbilder 27.1. 27.2 des Gesamtbildes 27 in der Abbil- 
dungsebene 23 auf den Pixelsensoren 22 konnen somit 



unmittelbar im einzigen Bild eines M nitor 29 nebenein- 
ander dargestcili A crden (wa:i, in; der Zcrichnung, rechu 
unten durch die entsprechenden zwischen Hochkomma- 
ta gesemen Bezugszeichen fOr die Objektbereiche 24.1, 
5 24.2 veranschaulicht istX 

Zweckm&Bigerweise wird durch eine in die Aufnah- 
me-Einrichtung 13 ihtegrierte -Beleuchtimgseinheit 30 
eine v611ig gleichmtBige und hinreichend iichtstarke 
Ausleuchtung der Qber die Strahlumienker 18.1, 18.2 

10 erfaBten Objektbereiche 24.1, 24^2 sichergestellt Es 
kdnnen statt dessen oder zusdtzlich aber auch Beleuch- 
tungseinheiten 30* in den Strahlengdngen zwischen der 
Umlenkeinrichtung 18 und den Objekten 11.1, 11.2 an- 
geordnet sein, welche dadurch zur Anpassung an die 

15 Oberfltchengegebenheiten mit unterschiedlichem licht 
bestrahlt werden kdnnen. Ein durchsichtiges oder 
durchscheinendes Objekt 11.1 wie etwa ein Dnicksiieb 
kann statt dessen oder zusdtzlich mit einer dahinter.an- 
geordneten Durchlichteinrichtung 37 ausgestattet sein, 

20 wenn dadurch der Kontrieist bei der optronisdi zu erfas- 
senden Einzelheit 18.1 verbessert wird. Zum gleich n 
Zweck kann vor den Objekten 11.1 und/oder 11.2 eine 
Umlicht-AbscUrmung 38 etwa in Form eines loirzen 
Tubus s^eckmUig sein, wenn dafOr der Raum zwischen 

25 der Aufnahme-Einrichtung .13 tind den Objekten ll.l, 
.ll^ausreicht 

Die der Hellfeld-Beleuchtung dienenden Auflicht-Be- 
leuchtungseinheiten 30, 30^ sind zweckmABigerweise 
ringfdrmig mit einer zentralen Offhung 31' ausgebild t 

30 Wenn herkdmmliche Lichtquellen wie Halogenstrahler 
Anwehdung finden sollen, dann sind die wegen der War-..^ 
meentwicklung vorteilhafterweise abseits angeordnet 
und mit Lichtleitem ausgestattet, deren Abstrahl-Enden 
in den ringf6rmigen Beleuchtungseinheiten 30, 30^ gcr 

35 haltert sind. Bei relativ zur Aufnahme-Einheit 13 bewegr 
ten Objekten 11.1, 11.2 ist eine Blitzbeleuchtung fOr 
einander zugeordnete Momentanaufnahmen zweckm^- i 
Big. Wenn die Oberflichen 15.1, 15.2 stark refliektieren, 
ergibt sich eine unwesentliche Kontrastverbessenmg. 

40 bei dem miteiiiander zu vergleichenden Einzelheiten 
18.1/16.2, wenn der Strahlengang. 19 das sichtbare 
Spektrum durch eine Hiterscheibe abgeblockt und von 
der Kamera 21 Qberwiegend der Infrarotanteil des Be- 
leuchtungs-Uchts 34 auf genommen wird. 

45 Wenn beispielsweise lichtemittierende Halbleiterbau- 
elemente 32 (LEDs) oder Lichtleiter-Enden in der Be- 
leuchtungseinheit 30, 30' angeordnet sind, dann sind dier 
se wie in der Zeichnimg schematisch berilckslchtigt 
zweckmaBigerweise peripher gegeneinander versetzt 

50 lILngs radial gestaffelter Kreise hinter einer Streuschei- 
be 33 angeordnet, um diffuses Licht 34 in Blickrichtung 
auf die abzubildenden Objektbereiche 24.1, 24^ zu rich- 
ten. Die dadurch in den abzubildenden Objektbereichen 
24.1, 24^ reflektierte Hellfeldbeleuchtung wird in Rich- 

55 tung aitf die Beleuchttmgseinheit 30. 30' zurQckgefUhrt, 
nun aber durch deren zentrale Offnung 31 hkidurch 

* uber das Objektiv 20 in die Abbildungsebene 23 geleitet, 
wo auch dann eine hinreichende optische Anregimg der 
Pixelsensoren 22 erfolgt, wenn keine anderweitige Be- 

60 ieuchtung in den relativ schmalen Raum zwischen den 
beiden Objekten 11.1, 11.2 hineinf^llt AuBerdem hat 
diese Hellfeldbeleuchtung unter Verwendung eines Tei- 
les des Abbildungs-Strahlenganges 19 (gegenOber in 
Richtung der Mittenebene 14 einfallender Beleuchtung) 

65 den Vorteil einer schattenfreien Ausleuchtung der in 
den Objektbereichen 24.1, 24.2 erfaBten Einzelheiten 
16.1, 16.2. so daB Fehldarstellungen aufgrund unter- 
schiedlicher Schattenwurf-Ltngen bei geneigt zur Mit- 
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tenebene 14 einfallendem Umgebungslicht vermieden 

sind. 

So konnen mit einer einzigen Kamera 21 korrespon- 
dierende Bereiche 24 miteinander zu vergleichender 
ObjektQ 11 erfaBt iind auf dem M nitor 29 unmittelbar 5 
nebeneinander dargestellt werden. ohne daB es.seit ns 
der Aufhahmetechnik irgendwelcher Abstiinm*Justagen 
zwischen, einzebien Objekten individuell zugeordneten, 
Kameras bedOifteL Etwaige Unterschiede zwischen bei- . 
spielsweise einem als Referenz vorgcgebcncn Objekt 10 
11.1 und einem Vergleichsobjekt 11^ kdnnen Qber die 
beideh Teilbilder 27.1, 27.2 ohne Erforderhisse elektro- 
nischer Bildkomposition unmittelbar in einem Bildver- 
arbeitungssystem 35 analysiert und klassifiziert werden 
und beispielsweise zur Ausgabe von Bewertungs- oder 15 
Steuerungs-Informationen 16 fOhrea Ihsbesondere 
kann es sich bei diesen lnformationeh36 um Stellsignale 
far elektromechani^che Handhabungseinrichtungen 
handebi, mit denen etwa eih Test-Objekt 15.2 hinsicht- 
iich seiner markanten Einzelheit 16w2 solange verschb- 20 
ben wird, bis es der Lage der entsprednenden Referenz- 
Einzelheit 16.1 am anderen Objekt : 11.1 entspricht 
Wem je eine solche Einkamera-D 
' einrichttirig .13 f Or ein Paar yqn auf eiiun auszurich- 
tend(^ !;£iuelh^^^^^ und es 25 

sicjh bnei dbes^ 

ken^land^t^l^ soldier Aiifnahme* 

eumchtu^ Passer- 
marken-PjEu^ uml geiheinsam auf ein 

BildverW;ibieium£^s^ rasch und 30 

sehr genjaiu die relative Aiisnchtimg eiher Druckunt 
ge (Objekt 11.2) gegenttber einem Drucksieb (Objekt 
11.1) korrigiert und dabei dieser Ausrichtvorgang un- 
mittelbar auf den beiden Teilbild-Darstellungen des 
Monitors 29 beobachtet werden. 35 



6. Aufnahrtie-Einrichtung nach einem der vorange- 
nenden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, dai^ 
die Ablenkeinrichtung (18) mit reflektierenden 
Strahlumlenkem (1&1> 18.2) ausgestattet ist» die um 
einen in Riditimg auf die Kamera (21) weisenden 
Scheitelpunkt versdiwenkbar ange<MXinet sind. 

7. Aufnahme-Einrichtung nach einem der vorange- 
henden AnsprQche, dadurch gekennzeichnet, dafil 
der Strahlengang (19) zur Kamera (21) durch eine' 
ringfOrmige Beleuchtungseinheit (30, hihdurchr 
tritt, die diffuses IJcht (34) in Richtung auf die abzu- 
bildenden Objektbereiche (24.1» 24.2) abstrahlt 

8. Aufnahme-Einriditung nach Anspruch 7, da-r 
durch gekennzeichnet^ daB die 3eleuchtungseinheit 
(30, 30') lichtemittierende Halbleiterbauelemente^: 
(32) Oder Enden von Lichtleitem zu einefr extemenv 
Liditquelle hinter einer Streuscheibe (33) aufweist 

9. Auhiahme-Eixuichtung nach einem der voranger^^ 
henden AhsprQche; dadurch gekennzeichnet, da6 
fOr die miteinander zu vei^leidienden Objektberei-* 
che (24.1^ 24.2) unterschiedtiches Ucht (34) als Aufr. 
licht Oder DurchUcht Anwenclung ftndet : 

10. Aufnahme-Einrichtung nach einem der voran^ - 
gehenden AnsprOche, dadurch gekennzeichiiet, daB: 
gepulstes Licht (34) die aufziinehmenden Objekt- 
bereiche (24.1, 24.2) bestrahlL ; 

Hierzu 1 Seite(n)Zeichnungen 



Patentanspniche 

1. Aufnahme-Einrichtung (13) zimi Erf assen und 
Darstellen zu vergleichender, insbesondere aufein- 40 
ander auszurichtender, Objektbereiche (24.1, 24.2) 
mittels einer elektronischen Kamera (21) im Strah- 
lengang (19) uber eine Ablenkeinrichtung (18X da- 
durch gekennzeichnet, daB in der Abbildungsebe- 
ne (23) der Kamera (21) Qber prismenartige Strahl- 45 
umlenker (18.1,18.2) zwei Teilbilder (27.1, 27.2) ge- 
maB den beiden in unterschiedlichen Richtungen 
gleichzeitig erfaBten Objektbereichen (24,1, 24.2) 
hervorgerufen sind. 

2. Aufnahnie-Einrichtung nach Anspruch 1, da- so 
durch gekennzeichnet, daB die beiden Teilbilder 
(27.1, 27 J2) als Gesamtbild (27) auf einen Monitor 
(29) bzw. auf ein Bildverarbeitungssystem (35) ge- 
schaltetsind 

3. Aufnahme-Einrichtung nach Anspruch 1 oder 2, 55 
dadurch gekiennzeichnet, daB die Langsachse (12) 
ihres Strahlenganges (19) in der Mittenebene (14) 
zwischen den beiden zu erfassenden Objektberei- 
chen (24.1, 24.2) angeordnet ist 

4. Aufnahme-Eimichtung nach einem der vofange- 
h nden Anspruche, dadurch gekennzeichnet, daB 
die Kamera (21) fQr gleichgroBe Teilbilder (27.1, 
27.2) quer zur Langsachse (12) justierbar ist 

5. Aufnahme-Einrichtimg nach einem der vbrange- 
henden AnsprOche, dadurch gekennzeichnet, daB S5 
far eine scharfe Abbildung durch ein Objektiv (20) 
hindurch die Ablenkeinrichtung (18) in Langsrich- 
tung der Langsachse (12) einstelibar ist 



- Leerseite - 



"I t :- 



2EICHNUNGEN SEPTE 1 



Nummer: 
Int. CI.5: 



DE 42 17 430 A1 
H 04N 3/pO 

2. December 99G 




308 048/139 



